Mikroislemciler Lab.

Ortak katotlu 7 segmentli bir dijital gosterge kullanarak sirekli olacak sekilde O dan
9'a kadar sayacak bir devre kurup programlayiniz.
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Mikroislemciler Lab.

Kod:

#pragma config FOSC = INTRCIO
#fpragma config WDTE = OFF
#fpragma config PWRTE = OFF
#pragma config MCLRE = OFF
#pragma config CP = OFF
#pragma config CPD = OFF
#fpragma config BOREN = ON
#pragma config IESO = OFF
#fpragma config FCMEN = OFF

#include <xc.h>
#define XTAL FREQ 4000000

unsigned char const SEGMENT MAP[10] = {0x3F,
Ox4F, Oxo66, OxoD, 0x7D, 0x07, O0x7F, Ox6F};

volid main (void) {
TRISC = 0x00;
char digit = 0;

while (1) {

PORTC = (SEGMENT MAP[digit]);
__delay ms(200);
digit++;
if (digit > 9)digit = 0;
else {
PORTB = (SEGMENT MAP[digit]);

}
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Mikroislemciler Lab.

Alternatif Kod:

#pragma config FOSC = INTRCIO
#pragma config WDTE = OFF
#pragma config PWRTE = OFF
#pragma config MCLRE = OFF
#pragma config CP = OFF
#pragma config CPD = OFF
#pragma config BOREN = ON
#pragma config IESO = OFF
#pragma config FCMEN = OFF

#include <xc.h>

fdefine XTAL FREQ 4000000

void main (void) {

TRISC = 0x00;

while (1) {

PORTC = 0x3F;
__delay ms (200);
PORTC = 0x06;
__delay ms (200);
PORTC = 0x5B;
__delay ms (200);
PORTC = 0x4F;
__delay ms (200);
PORTC = 0x66;
__delay ms (200);
PORTC = 0x6D;
__delay ms (200);
PORTC = 0x'7D;
__delay ms (200);
PORTC = 0x07;
__delay ms (200);
PORTC = 0x7F;
__delay ms (200);
PORTC = 0x6F;
__delay ms (200);
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Mikroislemciler Lab.

Aciklama:

Algoritmayi nasil olusturdugunuza bagh olarak bir ¢ok farkli sekilde ¢ozulebilir.
Yukaridaki her iki 6rnekte de dahili osilatoriin varsayilan (default) degeri kullanilarak
islem yapilmistir. Bu da bizim harici ekstradan osilator baglama gereksinimimizi
ortadan kaldirmaktadir. Resetleme ucu da deaktif edilerek Master Clear ucunun
enerjilendirilmesi gereksinimi de ortadan kaldiriimistir. PORTC nin tamami da (0’dan
7’ye kadar olan pinleri) ¢ikis yapilarak bu islem gergeklestirilmistir.

Burada ekstradan dikkat edilmesi gereken sey, dnceden bir dizi tanimlanarak ortak
katotlu gostergemizi haritalandirmak. Ortak katot demek, s6z konusu LED’lerin
tamaminin toprak ucunun bir noktada olmasi demek. Bu durumda herhangi bir LED’i
yakmak demek ilgili uca lojik 1 bilgisi gondermek demektir. Buna uygun sekilde
hangirakama hangi kombinasyonun denk gelecegini tablo olusturarak karar veririz.

Ortak anotlu denilirse eger, yukarida bahsettigimiz durumun tam tersi bir olay so6z
konusu, yani, LED’lerin enerji uglari ortak toprak uglari bagimsizdir. Bu durumda da
hangi LED yakilmak isteniyorsa lojik O bilgisi gonderilmeli. Asagida ortak katotlu bir
gostergeye ait baglantilar ve bu baglantilara gonderilmesi gereken bilgiyi iceren
tablogosterilmistir.
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Mikroislemciler Lab.

Proteusta DC motoru tek yonli olarak calistiracak sekilde asagida verilen
devreyi olusturunuz. Bu devrede belirlediginiz bir pine lojik 1 bilgisi
verildiginde motor c¢alisacak, lojik O bilgisi verildiginde de motor

duracaktir.
5V
[] 10k |:|
®
I
0K
L/—1.0®
O O ®
U1
12 RAO/ANO/CAIN+/ICSPDAT/ULPWU  RCO/AN4/C2IN+ +§
T 22—{ RAT/AN1/C12INO-/VREF/ICSPCLK RC1/ANS/C12IN1- 2
¢ * 17 RA2/AN2/TOCKI/INT/C1OUT RC2/ANB/C12IN2-/P1D |f—it
1 4 e 7
A 2—{ RASMCLRIVPP RC3/ANT/C12IN3-/P1C [—L=
P 2—{ RA4/ANS/TIG/OSC2/CLKOUT RC4/C20UT/P1B |—2-
1 RA5/T1CKI/OSC1/CLKIN RCS/CCP1/PIA 2=
— R RC6/ANS/SS [——
T ——{ RB4/AN10/SDIISDA RC7/AN9/SDO p—2—
¢ 1 ® —5— RBS/ANT1/RX/DT
oA -1 RBBISCKISCL
P RB7/TX/CK
PIC16F690
I
I
|
—t

Dr. Ogr. Uyesi Davut izci

Mihendislik Mimarhk Fakultesi



Mikroislemciler Lab.

Kod:

#pragma config FOSC
= EXTRCIO#pragma
config WDTE = OFF
#pragma config PWRTE
= OFF f#pragma config
MCLRE = ON #pragma
config CP = OFF
#fpragma config CPD =
OFF #pragma config
BOREN = ON #pragma
config IESO = OFF
#pragma config FCMEN
= OFF #define

_XTAL FREQ 8000000
#include <xc.h>

int main () {
ANSEL = 0x00;
ANSELH = 0x00;
TRISAbits.TRISAO = 1;
TRISBbits.TRISB7 = 0;
PORTBbits.RB7 = 0;
while (1) {

1f (PORTAbits.RAO == 1)
PORTBbits.RB7 = 1;

__delay ms(2);
} else {

PORTBbits.RB7 = 0;

__delay ms(2);
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Mikroislemciler Lab.

Aciklama:

Hangi pinleri giris ve hangilerini de cikis yapacaginiza TRIS registerlari ile
karar veriyorsunuz. Tabi dijital bilgi alip, dijital bilgi gdnderecegimiz igin
ANSEL ve ANSELH registerlarini sifirliyoruz baslarken. Yukaridaki érnekte
8 MHz degerinde harici osilatorkullanarak sistem saati belirlenmistir. Bu
da bizim harici ekstradan osilator baglamamiz gerektigini belirtmektedir.
Resetleme ucunu da aktif ederek Master Clearucunun enerjilendirilmesi
gereksinimini meydana getirdik. PORTA’nin 0 nolu pinini giris, PORTB’nin
7 nolu pinini de ¢ikis olarak ayarladik.

Mikrodenetleyicimiz maximum 25 mA c¢ikis akimi saglayabildiginden bu
bizim motoru sirmemize yetmeyecek ve direk stirmek icin baglamamiz
durumunda da entegremize hasar verecektir. Bu sebeple bir adet
transistor kullanarak bu problemi ¢6zmis oluyoruz (Devreden de
gorilecegi Uzere). Transistore Lojik 1 bilgisi gdonderip iletime sokmakta
ve motorun ihtiya¢ duyacag yuksek akimi bu transistor araciligiyla ayn
bir kaynak kullanarak karsilamaktayiz. Lojik 1’de transistor iletimde
olacagl icin akim akacak ve motor donecek, lojik O'da ise transistor
kesimde olacak ve akim akmayacagiicin motor duracaktir.
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